NAVOD NA POUZITIE POLOAUTOMATICKEHO OVLADANIA HES-02

Otocny regulator
otacok

Bezpecnostné
Tlacidlo STOP

Tlacidla Poistka
- Otacanie VLAVO
-STOP
- Otacanie VPRAVO

Hlavny vypinac 0/1
Pred zapnutim medometu sa uistite, Ze spinac ,0/1“ alebo ,ON/OFF“ na bocnej strane ovladania je nastaveny do
polohy ,,0“ - OFF. Otocny regulator rychlosti otdcok nastavte na polohu ,MIN“.

Poloautomatické ovladanie — medomet s takymto druhom ovlddania umoZznuje pracu v manudlnom aj
automatickom rezime.

AUTOMATICKY PROGRAM:

Ovladanie ma jeden automaticky program, ktory je nastaveny vyrobcom.

Automaticky reZim spustite su¢asnym stlacenim oboch postrannych tlacidiel, tak
ako je to znazornené na obr. A.
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m m Obr. A zapnutie automatického rezimu

RUCNY PROGRAM:

Pred zacatim prace v manudlnom reZime nastavte reguldtor otacok na hodnotu ,,min“, tak

ako je to zndzornené na obr. B.
min Q mx  Obr. B Oto¢ny potenciometer (reguldtor rychlosti)

Stlacenim lavej Sipky (obr. C) alebo Sipky vpravo (obr. D) mézete spustit rotaciu kosa medometu v prislusnom smere.

Otocnym reguldtorom rychlosti nasledne zvySujete alebo znizujete rychlost otacania kosa medometu.
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m Obr. C Otacanie kosa vlavo Obr. D Otacanie kosa vpravo m
O O O Ak chcete zmenit smer otacania kosa stlacte tlacidlo ,,STOP“ (obr. E).
@ 9 @ Potom zvolte smer otacania koSa pomocou tlacidiel tak, ako je to na
obrazkoch CaD.
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m Obr. E ,,STOP“ zastavenie prace kosa




NASTAVENIE SMERU OTACANIA KOSA MEDOMETU

Pre poloautomatické ovladanie HES-02 je mozZné nastavit dve moznosti otacania kosa:
A.) Radidlny rezim (koS sa toci len doprava)
B.) Kazetovy rezim (lavé aj pravé otacky)

A. Radialny reZim B. Kazetovy rezim

1. Otocte potenciometrom (oto¢ny gombik) a nastavte hodnotu ,,max” (Foto 1)
2. Zapnite na ovladani tlacidlo “0/1“ do polohy “ 1“ - ON. Ked diddy za¢nu blikat, stlacte
a podrzte tlacidlo ,,STOP* (Foto 1 ), kym sa nerozsvieti zelena LED didda.

3. Ak chcete zmenit rotaciu, stlacte tlacidlo ,Sipka vlavo” kym sa nerozsvieti zelena LED didda signalizujuca
pozadovanu konfiguraciu:

Foto 2. Radialny rezim (toci sa len doprava)

A svietiaca zelena didda na pravej strane signalizuje radidlny rezim medometu, k6S sa otaca len
napravo. (Foto 2)

Foto 3. Kazetovy rezim (lavé aj pravé otacky)

B. ak svietia obe zelené diédy (fava aj prava strana) medomet je v kazetovom rezime, otacky su
mozné vpravo aj vlavo (Foto 3)

\

4. Pre potvrdenie otacok stlacte tlacidlo ,,Sipka vpravo“. (Foto 4)

Foto 4. Potvrdenie nastavenia otacok

Nudzové zastavenie medometu:

Bezpednostny spina¢ STOP (,NUDZOVE ZASTAVENIE®) slaZi
pre okamzité zastavenie medometu a nachadza sa na bocnej
strane ovladania. Pri zatlaceni nudzového tlacidla je pre jeho
opatovné uvolnenie potrebné zvrtnit ho do smeru, ktory je
vyznaceny Sipkou na tlacidle.




VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr5/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES

Vcelarstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost s ruéenim obmedzenym Komanditna spolo¢nost
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Véelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost s ruéenim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spoloénost prehlasuje na vlastnu
zodpovednost, Ze:
medomet Lyson typ MD-G model (podla obchodného zdkonnika):
720 RF (W20100G), 720 RA (W201000G),
800 RF (W200500G), 800 RA (W2005000G),
800 RA (W2005000G_P), 800 KPA6k (W20500G),
800 KA6k (W205000G), 800 KA6k (W205000G_P),
800 KPA6k (W20501G), 800 KA6k (W205001G),
800 KA6k (W205001G_P), 900 RF (W200600G),
900 RA (W2006000G), 900 RA (W2006000G_P)
na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, st v stlade s ustanoveniami nasledujucich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v sulade s harmonizovanymi normami:
PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN ISO 12100:2011 (EN ISO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN I1SO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)

PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)

PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)

PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technicki dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 r.

Tomasz Lyson
Zastupca



VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr6/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES

Vceldrstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost s ruéenim obmedzenym Komanditna spolo¢nost
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Véelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost s ruéenim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spoloénost prehlasuje na vlastnu
zodpovednost, Ze:
medomet Lyson typ MD-D model (podla obchodného zakonnika):
720 KF4k (W20130KF), 720 KF4k (W20130A), 20 RF (W20100), 720 RF
(W201000), 800 KF4k (W2013K0), 800 KA4k (W2013K00), 800 KA4k
(W2013K00_P), 800 KA6k (W20500), 800 KA6k (W205000), 800 KA6k
(W20501), 800 KA6k (W205001), 800 RF (W200500), 800 RA
(W2005000), 900 KF4k (W201300K00), 900 KA4k (W20180), 900 RF
(W200600), 900 RA (W2006000), 1000 KPA6k (W20540), 1000 KPA6k ,
1000 KA6k (W205400), 1000 KA6k (W205400_P), 1000 KPASk (W20160),
1000 KA8k (W201600), 1000 KA8k (W201600_P), 1000 KPA8k (W20161),
1000 KA8k (W201601), 1000 KA8k (W201601_P), 1000 KPA12k
(W205308), 1000 KA12k (W2053008B) 1000 KA12k (W205300B_P), 1000
KA12k (W205301B), 1000 KA12k (W2053001B), 1000 KA12k
(W2053001B_P), 1000 RF (W200700), 1000 RA (W2007000), 1000 RA
(W2007000_P), 1200 KF6k (W206400), 1200 KF6k (W206400_P), 1200
KA6k (W20640), 1200 KPA8k (W20550), 1200 KA8k (W205500), 1200
KA8k (W205500_P), 1200 KPA12k (W20578B), 1200 KA12k (W205708),
1200 KPA16k (W20520B), 1200 KA16k (W205200B), 1200 KA16k
(W205200B_P), 1200 KPA16k (W205201B), 1200 KA16k (W2052001B),
1200 KA16k (W2052001B_P), 1200 KPA16k (W20300B), 1200 KA16k
(W2030008B), 1200 KA16k (W203000B_P), 1200 KPA20k (W209908B),
1200 KA20k (W209900B), 1200 KA20k (W209900B_P), 1200 KA20k
(W209901B), 1200 KA20k (W2099001B), 1200 KA20k (W2099001B_P),
1200 RF (W200800), 1200 RA (W2008000), 1200 RA (W2008000_P),
1200 RF (W2008001), 200 RF (W2008001_P)
na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, su v sulade s ustanoveniami nasledujicich smernic:

- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES
a je v sulade s harmonizovanymi normami:
PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN I1SO 12100:2011 (EN ISO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN 1SO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)
PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)
PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)
PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)
Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technicki dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Polsko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 r. Tomasz Lyson
Zastupca



