NAVOD NA POUZITIE OVLADANIA PRE TANGENCIALNE A RADIALNE
MEDOMETY SDD-2DP (HE-00) 12V / 230V

NAPAJACIA VIDLICA 230V NAPAJACIE SVORKY 12V
BEZPECNOSTNE VYPINAC 0/1

TLACIDLO STOP

TLACIDLA (+), (-), (STOP)

PRE NEASTAVENIE A DISPLEJ

ZASTAVENIE PROGRAMU

Ovladanie SDD-2DP je vhodné pre medomety:
a. Tangencialne a radialne medomety CLASSIC Line s priemerom @500 — @650 mm
b. Radialne medomety OPTIMA Line s priemerom @720 — @900 mm

= - _——— Ovladanie HE-00

KONEKTOR PRE PRIPOJENIE
BEZPECNOSTNEJ ZAMKY
OTVORENIA KRYTU

KONEKTOR NA PRIPOJENIE K
MOTORU

VIDLICA NA PRIPOJENIE 230V

NAPAJACIE SVORKY NA 12V
Cervena (+) na pripojenie ku kladnému
polu zdroju napitia

Cierna (-) na pripojenie ku zapornému
pélu zdroju napitia

Nudzové zastavenie medometu:

Bezpetnostny spinaé STOP (,NUDZOVE ZASTAVENIE®) slazi pre
okamzit¢ zastavenie medometu a nachadza sa na vrchnej Casti ovladania.
Pri zatlaceni nidzového tlacidla je pre jeho opatovné uvol'nenie potrebné
zvrtnit’ ho do smeru vyznacenym Sipkou na tlacidle.




Pripojenie ovladania a motora:

Zapojenie motora k ovladaniu sa zabezpecuje EURO konektor

prostrednictvom pripojovacich EURO konektorov.

Pripojenie bezpe¢nostnej zamky otvorenia krytu:

Konektor pre pripojenie bezpeénostnej zamky otvorenia krytu (obr. al) zabezpecuje okamzité zastavenie
medometu (vypnutie ovladania) ak dojde k otvoreniu horného krytu na medomete. Ak medomet nedisponuje
bezpecnostnym zamkom pre otvorenie krytu, potom je potrebné zapojit’ pridany EURO konektor M (obr.a2)

»
Obr. a1l — EURO konektor F pre pripojenie Obr. a2 - EURO konektor M zapojeny namiesto
bezpecnostného zamku krytu bezpecnostného zamku krytu

Popis ovladania jednotky SDD-2DP (HE-00)

Riadiaca jednotka je vybavena naviga¢nymi tlac¢idlami ,,PLUS®, L, MINUS“ a
AL tlac¢idlom ,,STOP*. Na bo¢nej strane je vypina¢ 0/1 na vypnutie/zapnutie

= medometu. Na vrchu sa nachadza bezpeénostny spinaé STOP (,NUDZOVE

ZASTAVENIE®), ktory slizi na okamzité zastavenie medometu. Z0 spodnej strany
@ @ ovladania vedu napajacie kable pre 12V/230V, kabel na pripojeniu k motoru
a nachadza sa tam tieZ konektor pre pripojenie bezpecnostného zamku krytu.

Charakteristika riadiacej jednotky:
Riadiaca jednotka HE-00 sa pouziva Vv tangencialnych a radialnych medometoch. Vd’aka riadiacej jednotke
SDD-2DP je mozné individudlne si nastavit podmienky napdjania a parametre motora.

Parametre, ktorymi sa nastavuju ota¢ky motora st nasledovné:
e Parameter L - sluzi na nastavenie minimalnej rychlosti oticok motora.
e Parameter H - sluzi na nastavenie maximalnej rychlosti otacok motora.
e Parameter A — slizi na nastavenie ¢asu, ktory je potrebny na rozbeh motora.

Rychlost’ prace medometu sa nastavuje nasledovnym spdsobom:

Konfiguracia ,,L0* — nizka rychlost’ otacok pre index 1
Konfiguracia ,,L.9* — stredna rychlost’ otacok pre index 1
Konfiguracia ,,LF* alebo ,,J* — vysoka rychlost’ otacok pre index 1

Konfiguracia "HO" — nizka rychlost’ otacok pre index 10
Konfiguracia "H9" — stredna rychlost’ otacok pre index 10
Konfiguracia "HJ" — vysoka rychlost’ otacok pre index 10

Konfiguracia "A0" — pomalé rozbiechanie motora (dlhy ¢as rozbehu)
Konfiguracia "A9" — priemerné rozbichanie motora (priemerny ¢as rozbehu)
Nastavenie ,,AF“ alebo ,,J* — vysoky rozbeh motora (kratky ¢as rozbehu)



V poslednom kroku konfiguracie riadiacej jednotky je definovany aj parameter T, ktory urcuje typ kontroly
a rozsah zrychlenia koSa:

e Konfiguracia "T0" - kontrola voI'ného ¢asu rozbehu (v rozmedzi 90s - 900s)
e Konfiguracia "t1" - regulator s rychlou dobou rozbehu (rozsah 10s - 100s)

V poslednom konfiguracnom kroku je definovany krok ,,F*, ktory méze mat’ hodnotu 0-2.

Vyrobcom nastavené ovladanie
Typ medometu Tangencialny Radialny
Parameter L L1 L4
Parameter H H1 HO
Parameter A A9 A9
Parameter t tl t1
Parameter F F2 F2

Spustenie riadiacej jednotky:
Po zapojeni medometu do elektrickej siete prepnite spinac¢ z polohy 0/1 do polohy ,,1%“. Ovladanie
najskor vykoné autodiagnostiku, ktora bude signalizovana blikajicou ¢islicou ,,0%.
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Po vykonani autodiagnostiky je riadiaca jednotka v prevadzke a ¢aka na d’al$i pokyn. Na displeji sa
zobrazi ¢islo ,,0%.

Zapnutie medometu:

H = Pre spustenie medometu stlacte tlacidlo ,,PLUS*.

@@

Stlac¢enim tlacidla ,,PLUS* (zvySenie) alebo ,,MINUS* (zniZenie) nastavite
rychlost’ otacania v rozsahu od 1 do 10. Vid’ obrazok vlavo.

=-= Ak chcete zastavit medomet stlacte tlacidlo ,,STOP* alebo opakovanie tlacidlo

~MINUS*

@ @ Q Stav rychlosti otacok udéva ¢islo ,,0, vid’ obrazok vlavo.
o

lub o

2




Nastavenie riadiacej jednotky:

Ak su v Case zapnutia prili§ vysoké otacky kosa, je nutné zmenit nastavenie
i riadiacej jednotky. V tomto pripade zatlacte tlacidlo ,,STOP*“. Vypnite medomet
"/‘?'\‘ Z polohy ,,1* do polohy ,,0“, pockajte chvil'u. Nasledne z polohy ,,0° na polohu

,,1“.
@ @ @ Na displeji bude blikat’ ¢islo ,,0““. Pocas blikajuceho ¢isla ,,0 podrzte tlacidlo
|

»STOP*, kym sa nezobrazi ,,Pr* - programovat’.

Zmena nastaveni riadiacej jednotky prebieha prostrednictvom zmien v nastaveni parametrov:

1. Stlacte tlac¢idlo STOP pocas Startu

2. Na zariadeni za¢ne blikat’ ¢islo ,,0%, nasledne ked’ sa na displeji objavi ,,Pre pust'te tlacidlo.

3. Tlac¢idla plus a minus sltizia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (“LO%...“LJ*
Vv zavislosti od typu medometu a daného parametra L od 0 do J*)

4. Nastavenie potvrd'te kratkym stlacenim tlac¢idla STOP.

5. Tlacidla plus a minus sluZzia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (“HO*...“HJ*
Vv zavislosti od typu medometu a daného parametra H od 0 do J*)

6. Nastavenie potvrd'te kratkym stlacenim tlac¢idla STOP

7. Tlac¢idla plus a minus slizia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (“A0%...“AJ*
Vv zavislosti od typu medometu a daného parametra A od 0 do J*)

8. Nastavenie potvrd'te kratkym stlacenim tlacidla STOP

9. Tlacidlami plus a minus nastavte typ riadenia (,,TO alebo ,,t1)

10. Nastavenie potvrd'te kratkym stlacenim tlacidla STOP. Nastavenia st ulozené v energeticky
nezavislej paméti riadiacej jednotky.

11. V pripade potreby si zadané nastavenia vyskusajte.

*(Parametre A, B, C, D, E, F, G, H, I, J su o¢islované 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20)

Mikroprocesorova riadiaca jednotka

Pocet krokov na regulaciu rychlosti: 10
Typ ovladania: PWM
Displej: LED, 7 segmentovy, dvojradovy

Pocet krokov na nastavenie spodného
rozsahu rychlosti:

0-20

Otacky (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet krokov pre nastavanie maximalne;j 0-20

rychlosti otd¢ok kosa (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet krokov na nastavenie ¢asu, ktory je 0-20

potrebny na rozbeh motora (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet moznych typov nastavenia (t): 2

Minimalny ¢as rozbehu podl'a nastavenia: 90 sekund

LO/ HJ/ AJ/ t0

Maximalny ¢as rozbehu podl'a nastavenia: 900 sekund

LO/ HJ/ AJ/ t0

Parameter t — K medometu @800 a viac

Minimdlny ¢as rozbehu podla nastavenia: 10 sekind

LO/HJ/ AJ/ t1

Maximalny ¢as rozbehu podl’a nastavenia: 100 sekund

LO/ HJ/ AJ/ t1
Parameter t — Kk medometu @600




Napajaci modul - vykonny SDD-1

Napajaci modul: 18V-21V AC

Odporacany vykon transformatora: 80VA

Max. vystupny prud regulatora: 3,5A-elektronicky obmedzena
Napajaci modul - vykonny SDD-2

Napdjaci modul: 18V-21V AC

Odporucany vykon transforméatora: 120VA

Max. vystupny prud regulatora: 5,5A-¢elektronicky obmedzena

Podmienky okolia

Teplota okolia vhodna pre riadiacu jednotku: 0°C...40°C
Skladovacia teplota vhodna pre riadiacu 0°C...50°C
jednotku:

Vlhkost’ vzduchu okolia v ktorom sa riadiaca Max. 65% - 25°C
jednotka nachadza:

Vlhkost’ vzduchu v sklade v ktorom sa nepripustné

riadiaca jednotka nachadza:

Po autodiagnostike sa riadiaca jednotka nachddza v prevdadzke — cakad na start. Na displeji sa zobrazi cislo
,, 0 signalizujuca aretaciu otacok.

Otacky sa spustia po stlaceni tlacidla PLUS. Prvym stlacenim PLUS (prechod z ,,0 do ,, 1 *) sa spusti
zariadenie. Riadiaca jednotka zacne s urcitym vykonom vykondvat proces vytdicania medu tak, Ze v priebehu
casu postupne znizuje uroven vykonu, aby ten zodpovedal stanovenému vykonu, ktory bol nastaveny

v prvom kroku nastavenia.

CHYBOVE KODY

E1 - (Chyba) - vnitorna chyba mikroprocesorového riadenie

E2 - (Chyba) - poskodenie obvodu, ktory zabezpecuje nadprid vodica
E3 - (Chyba) - skrat na linke / tla¢idla (-)

E4 - (Chyba) - skrat na linke / tla¢idla (+)

E5 - (Chyba) - skrat na linke / tlacidla (STOP)

E6 - (Upozornenie) — restartovanie nastaveni riadiacej jednotky

| | zisteENE 2 cHYBY

| | | POSLEDNY CHYBOVY KOD JE E4

Diagnostika — zistené chyby



VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr 3/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES
V¢elarstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost’ s ru¢enim obmedzenym Komanditna spolo¢nost’
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol’sko.

Veelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost’ s ruc¢enim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spolo¢nost’ prehlasuje na vlastna
zodpovednost’, Ze:
medomet Lyson typ MM model (podl'a obchodného zékonnika):

500 D3p (W2012), 500 DR3p (W20120), 500 D4p (W2013C), 500 DR4p
(W2013B),

600 D4p (W2013), 600 DR4p (W20130),

600 D5p (W2014), 600 DR5p (W20140), 600 R (W20001),
na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, s v stlade s ustanoveniami nasledujticich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v stilade S harmonizovanymi normami:

PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN ISO 12100:2011 (EN ISO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN 1SO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)
PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)
PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)
PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technickt dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol’sko.

Sulkowice, 01. 10. 2011
Tomasz Lyson
Zastupca



VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr 4/11/CE
na zdklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES

V¢elarstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost’ s ru¢enim obmedzenym Komanditna spolo¢nost’
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol’sko.

Veelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost’ s ru¢enim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spolo¢nost’ prehlasuje na vlastna
zodpovednost’, Ze:
medomet Lyson typ MM-S model (podl'a obchodného zékonnika):
600 D4p (W20430), 600 DR4p (W204300),

na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, s v stilade s ustanoveniami nasledujticich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v stilade S harmonizovanymi normami:
PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN ISO 12100:2011 (EN 1SO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN 1SO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN ISO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)
PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)
PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)
PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technickt dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol’sko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 .
Tomasz Lyson
Zastupca



